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Eksi (-) uç 

Artı (+) uç 
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Engel alanı 
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Engel alanı 
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Alçalma--

Yükselme 

Sağ-Sol 

İleri-Geri 

Çubuğu 

İHA Yönelimi 
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Buradaki sarı kısım, ön radarın 

engel gördüğünü belirtir. 

Engel uyarısı ve mesafesi 
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𝑀𝑎𝑛𝑢𝑒𝑙 𝑙𝑎 𝑙𝑎𝑚𝑎 = 𝐺𝑃𝑆 𝑀𝑜𝑑𝑢 + 𝑂𝑡𝑜𝑚𝑎𝑡𝑖𝑘 𝑙𝑎  𝐴𝑡𝑚𝑎

𝑀𝑎𝑛𝑢𝑒𝑙 𝑙𝑎 𝑙𝑎𝑚𝑎 = 𝐺𝑃𝑆 𝑀𝑜𝑑𝑢 + 𝑆𝑎𝑏𝑖𝑡 𝑙𝑎  𝐴𝑡𝑚𝑎
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Kumanda Konumu 
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16 𝐿𝑖𝑡𝑟𝑒 = 16.000 𝑀𝑖𝑙𝑖𝑙𝑖𝑡𝑟𝑒

16.000 𝑀𝑖𝑙𝑖𝑙𝑖𝑡𝑟𝑒 (𝑚𝑙)

20 𝐷 𝑛 𝑚
= 800

𝑚𝑙

𝐷 𝑛 𝑚
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Batarya Voltajı Göstergesi 
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EVET HAYIR

RavenTAR Antenleri takılı mı?

Antenlerin ikisi de yere dik konumda mı?

Kameraların yönü doğru mu?

Hareketli kamera doğru hareket ediyor mu?

Kameralardan veri geliyor mu?

Nozzle'ların filtreleri takılı mı?

İlaçlama tankı filtresi takılı mı?

İlaç eklemesi yapılırken pillerin etrafı ilaç bulaşmayacak şekilde kapalı mı?

İlaçlama tankı sıkı bir şekilde yerleştirildi mi?

6 ışık çalışma kontrolü yapıldı mı ?

RavenTAR-kumanda bağlantısı yapıldı mı ? Uygulamadan kontrol ediniz.

Kumanda switch leri kontrolü ve ne nerde ( mode ) hatırlaması yapıldı mı ?

Kumanda ile alıcı eşleşti mi? (Kumanda üzerinde yeşil eşleşme ışığı yanıyor mu?)

LIPO pillerinin her bir hücresi birbirine eşit mi (Hücrelerin balansı yapılı mı?)? Voltaj test cihazı ile kontrol ediniz.

LİPO pillerinin tekinin voltajı 25 V mu? Voltaj test cihazı ile kontrol ediniz.

Toplam voltaj 50V mu? Kumanda uygulamasından kontrol ediniz.

Pompa çalışıyor mu ve hava var mı ?

Nozzle'lar yerde iken homojen bir şekilde ilaç atabiliyor mu?

Rölenti devirde motor çalışma kontrolü yapıldı mı ?

Otonom ilaçlama yapılacaksa seçilen arazi ve engelleri kontrol ediniz.

Ev (Home) pozisyonu doğru mu?

İlaçlama aralığı doğru ayarlandı mı? Kontrol ediniz.

Görev uçuş yüksekliği doğru ayarlandı mı? Kontrol ediniz.

Kalkış noktası ve arazi arasında engel olmadığı teyit edildi mi?

Kalkış alanı engelsiz ve düz bir zemin mi?

Uçuş alanından yüksek gerilim hattı geçmediği teyit edildi mi?

Yanınızda yangın söndürücü bulunuyor mu?

Yanınızda ilk yardım kiti bulunuyor mu?

RAVEN TAR 16 LİTRE UÇUŞ ÖNCESİ CHECKLİST

Kırık pervane var mı ?

Motor mount ve karbonfiber kol vida sıkılığı tam mı ?

Motorların ve kolların su terazisi ile düzlüğü kontrol edildi mi?

İniş takımlarının vida sıkılığı tam mı?

Rüzgar hızı 35 km/saat altında mı?

Hava yağışlı mı?

GPS yönü doğru mu ?

GPS yerinde sağlam duruyor mu ?

Motorların içinde toz toprak var mı ? (Görsel kontrol)

Kumanda antenleri takılı mı?

Anten sıkılığı tam mı ?

Kumanda genel mekanik kontrolü yapıldı mı ? (Görsel kontrol)

Katlanır kollardan geçen kablolarda kopuk ve yanık var mı ? (Görsel kontrol)

Katlanır kollardan geçen ilaçlama borularında kopuk veya kırık var mı ? (Görsel kontrol)

Pervane adaptörleri kontrolü yapıldı mı?

Pervane sıkılık kontrolü yapıldı mı ? 

Uçuş öncesi pervanelerin tam açılma (180 derece ) kontrolü yapıldı mı ?

Pil lastik(tutucu) kontrolü yapıldı mı ?

Kol bilezik sıkılıkları tam mı ?

Aracın kalkışı öncesinde  10 metrelik çapında hiçbir canlı/cansız varlık olmadığını teyit ediniz. 

Drone kalkış öncesi minimum 15 uydu görüyor mu ?

Yer istasyonu uygulaması çalışıyor mu ?

Radarlardan veri geliyor mu?

Yer istasyonu ayarları, kullanım kitapçığı ayarları ile aynı mı? Kontrol ediniz.

GPS sinyali sağlıklı geliyor mu? Yer kontrol istasyonundan aracın haritadaki konumunu kontrol ediniz.

İlaçlama için nozzle seçimi doğru mu ?

Otonom uçuş varsa haritada nokta/köşe (waypoint) seçimi sağlıklı çalışıyor mu ?

Görev esnasındaki uçuş hızı doğru ayarlandı mı? Kontrol ediniz.

Pil konnektörleri doğru sırayla takıldı mı ?

Pillerin konektörleri sağlam ve sıkı bağlı mı ?

Selenoid valf çalışıyor mu?

İlaçlama borularında kaçak var mı ?

Kumanda pil kontrolü yapıldı mı?

Kumanda çalışıyor mu ?
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RAVENTAR16 UÇUŞ SONRASI CHECKLİST

EVET HAYIR

Aracın Disarm olup motorların kapandığından emin olunuz.

Aracın bataryalarını sökünüz.

Motorlara toz vb. madde kaçmadığından, sürtünmesiz dönebildiğinden emin olunuz.

Bataryalarda şişme vb. bir durum var mı kontrol ediniz.

Bataryaların gerilimleri belirtilen aralıklarda mı, kontrol ediniz.

Bataryaları muhafaza kılıflarına yerleştiriniz.

Kumandayı kapatınız.

Pervanelerde hasar var mı kontrol ediniz.

Gevşek bir vida var mı kontrol ediniz.

Araç üzerinde sallanan bir eleman var mı, kontrol ediniz.

Araç üzerinde mekanik bir hasar var mı, kontrol ediniz.

Pervaneleri kapatıp sabitleme aparatı ile sabitleyiniz.

Kolların kelepçelerini gevşetip içeri doğru bükünüz ve sabitleyiniz.

Aracın kılıfını örtünüz.
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